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* Supervision : 4 pupitres tactiles 15" sur Ethernet.

e Contréle/commande : 4 API Siemens S7/300.
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* Bus de terrain : Profibus pour le déport des informations d’entrées/sorties (2000 points)

* Conduite mobile : par pupitre mobile (Réseau Wifi)

Réception vendange & phase solide

* Recueil d’information : au pied des cuves a I'aide de PDA Lecteurs CAB en Wifi.

Innovation

* Historisation des informations : ( T ° , densité, informations de pressurage ..) sur disque deporte sur
Ethernet.
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